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0. INTRODUCCION

La principal funciéon de este equipo de medicion suministrado es conocer el “peso” de la cabina y /6 el

contrapeso.

Ademas de esta funcidn también podemos utilizarlo para conocer otros datos, como puede ser la tension en
los distintos cables (maximo 8) ; monitorizar el resultado y proceder a ajustar segun interese para igualar
la tension en cada uno de ellos.

1. CONTENIDO DEL EQUIPO SUMINISTRADO

El equipo de medicién se presenta y envia en un maletin en cuyo interior esta el siguiente material:

.sensores con conexion USB.
.equipo de control.

Imagen

Descripcion

N° de unidades

Maletin para el transporte del equipo de medicion. 1
Distribucion y Colocacion de las piezas.
Equipo de control - Omega 800 —R, para un maximo 1
de 8 cables
Sensor Modelo RTM 1 con cable y conexion USB.

6

Cédigo 006251 Serie 11P550 M13 . 4

Valido para cables de diametro 5 a 13 mm ,
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2. RECOMENDACION

Este manual contiene la informacion necesaria para conocer el uso simple del

presentado y para obtener los datos de “peso” de la cabinay el contrapeso.

equipo de medicion

Rogamos dedique el tiempo necesario a la lectura de este manual, ya que posiblemente le facilite las
operaciones que realice, no obstante si todavia hubiera dudas o fuese necesario alguna mejora 6
correccién debido a errores de trascripcién o interpretacion rogamos se ponga en contacto con nuestro

personal.

3. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Caracteristicas eléctricas del Equipo

Tension nominal 80/ 260Vac
Intensidad maxima de corriente 130mA
Frecuencia nominal 50 —60 Hz

Capacidad de conexion USB

8 sensores RTM

Observaciones

Fuente de alimentacién susceptible de cortacircuito .Fusible no reemplazable

Caracteristicas del sensor RTM

Diametro del cable

Desde 5 mm a 13 mm

Rango de medida

Desde 0 a 800 Kg

Carga maxima 800 Kg
Carga de rotura 1600 Kg
Rango de temperatura Desde —5°C a70°C
Longitud del cable conexién 2 metros

Caracteristicas de la carcasa

Grado de Proteccion

Seguridad IP — 50

Plastico de la carcasa

Ignifugo VO
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4. FUNCIONAMIENTO Y TECLADO DE PROGRAMACION

El sensor RTM una vez instalado en el cable envia una sefial al equipo de control producida por la
presencia de la carga ya sea en cabina (CWT) o en contrapeso ( CTWT) .El equipo de control recibe esta
sefial y la convierte en informacion Gtil para una vez conocida poder tomar decisiones de control de los
pesos del ascensor.

programables.

. WRT|

pantalla.

\owr)

-Pulsar la tecla de MENU durante 3 segundos para navegar por los distintos parametros

-Pulsar esta tecla para acceder al parametro que se desea programar. Una vez mostrado en

A ®)

Pulsando esta tecla L——1 durante 3 segundos se accede directamente al parametro de

Tensién en Cable (WRT).

-Pulsar esta tecla para modificar el digito seleccionado.-Pulsando esta tecla se accede directamente a | valor

establecido para el parametro seleccionado.

e .
A 4,
_CWT)

Pulsando esta tecla directamente tras fijar el parametro ZERO se mostrara el peso

de cabina (CWT) o el contrapeso (CTWT), dependiendo de donde estén instalados los sensores.

5. PROGRAMACION

TECLADO Y COMO UTILIZARLO

* Pulsar

e Pulsar

* Pulsar

* Pulsar

“_WRT|

. CWT

hasta que la pantalla muestre el parametro que se quiera modificar
para entrar en el pardmetro seleccionado.

para modificar el valor.

2 veces para guardar los cambios. Una vez el valor se ha guardado

el equipo mostrara el parametro actual.

e Pulsar

de nuevo para pasar al siguiente.

A

Sino se pulsa la tecla .ﬁ dos veces (2x) los cambios no se guardaran.
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6. GUIA RAPIDA DE CALIBRACION

Pasos a seguir:

1. Encender el equipo y comprobar que la fuente de alimentacion es apropiada.

2. @ IMPORTANTE. Conectar los sensores RTM al equipo de control pero NO INSTALARLOS

todavia en los cables.

3. Ajustar los parametros necesarios:

Pulsar para introducir

Seleccionar el tipo de

3.1 Iniciar Menu
. Pulsar 3 se Tipo de sensor SENsOr
( )_g"" SEnSo > > A
WRI W
T Pulsar 2x para GUARDAR
Pulsar MENL|
Pulsar para introducir l Pulsar para

nimero de sensores

modificar elvalor

»

3.2 nSEn
(7] CWT
Pulsar @ @ . Pulsar 2% para GUARDAR |
l Pulzar para introducir Seleccionar digmetro
Diametro de cable de cable
| > >
33 ld. AnE > *
T Pulsar 2% para GUARDAR ‘
Pulsar @ @ .
3.4 L ”_' r Pulsar para intru:ul:lucig_‘ Selacdonar tipo de -
| Tipo de cableado war  ableado (1:1 or 2:1) CWT
Pulsar @ @ _ Pulsar 2% para GUARDAR
l Fulzar para fijarla Pulsar 2x para guardar @
| PEF referendia inicial ' gl Iref - Instalar
3.5 | L WRT - ahoralos
sensores RTM
T Tras |z operacidn del IREF en los cables.
instalar el sensor en el cable.

Pulsar @

Pulsar para madificar
1 Pulsar para definir 2l =
lapso de tiemoo el valor de cuenta
ps P » atrds (Sseg6més)
WET iy

EE Fﬂ " CAT

Pulsar 2x para inidiar la cuenta atrds.
—

Salir de lo alto de la cabina hasta
Tras ajustar el ZERO , abandone la cabina y puede empezar a medir el peso de cabina (CWT) o el

3.6 Ajustar Cero

A 4

que termine la cuenta atras.
contrapeso (CTWT )

gl
‘f:?-ul >
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FIGURA 1 Esquema del lugar de instalacion (Se deben aplicar todas las medidas de seguridad
para acceder al hueco y permanecer en el techo de cabina, durante el desarrollo de la operacion.

Medicion de peso en Cabina (CWT)

Posicion 4.1

Instalacion de los sensores RTM en los cables
en € chasis de cabina

Medicién de peso en Contrapeso (CTWT)
Posicion 4.2

Instalacién de los sensores RTM en los cables
en el chasis de contrapeso

Observaciones: Los valores obtenidos tienen un margen de error de +/- 30 Kg Aproximadamente.

?qu .
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/. MEDICION DEL PESO CABINA Y CONTRAPESO

8.1 Medicién del peso en cabina (CWT) (Los sensores deben instalarse en los cables de la
cabina).

Tras mantener pulsada esta tecla ~| se muestra el peso de la cabina (CTW). Esta
operacién debe realizarse después de ajustar el parametro “Zero”.
Nota: ver posicion 4.1 en la Figura 1

8.2 Medicidén del peso en contrapeso (CTWT) (Los sensores deben instalarse en los cables del
contrapeso).
7S

Pulsando la teclal-“*"| se muestra el valor del contrapeso (CTWT). Esta operacién debe
realizarse después de ajustar el parametro “Zero”.
Nota: ver posicion 4.2 en la Figura 1

A Que la medicion sea de CWT 6 de CTWT dependera de donde estén instalados los sensores
(Ver Figura 1 pagina 7).

8. DIAGRAMA DE PROGRAMACION

» (00088 Valor del peso

Pulzar la tecla durante 3 segundos para visualizar los parametros, que apareceran en el
siguente orden.
GEnSo Indica el tipe de sensor que se va ausar (RTHM1 o ETW
P q

oy Mota: para el sensor RTM elija el modeio adecuado: RTM1 25-13mm; RTM2 213-20mm
Indica el nimero de sensores conectades al equipo

o)
d! BmE Indica el dismeme del cable (g o)

&
LIFT Indica el tipo de cableado (1:1 ¢ 2:1)

=3
| PEE Referencia imeial

E-""
E-‘EF ﬂ Ajuste de ZERO

o

Ajuste con peso conocido

LOAd ! g

o

N _.:J

¥
—m Indica la widad de medida: kg o b

#  Pulsando @ durantz 3 segundos, se puade entrar y salir de los pardmetros.
= Pulsandolatecla 4% e mostraré el valor actual del parametro.

gl
‘f:?-ul >
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9. IMAGENES DE AYUDA ( INSTALACION REAL)

Material a utilizar y manuales de uso

Marial a utilizar : Sensores RTM y equipo de control Omega 800-R

O Manual de medicién peso cabina- contrapeso. Version 1 Rev.3
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2 1N

Desarrollo de calibracién segun instrucciones. Se conectan al equipo de control mediante las conexiones USB.

ATENCION

l

PEF
Ver pagina 6 Punto 3.5 A partir de este mensaje en el display se procede a la instalacion de los sensores RTM en los
cables.

mee=cear I . ' | |

Instalar los sensores RTM en los cables (Cabina 6 contrapeso) .El sensor indica mediante un LED su correcta instalacion.

e

¥ ¥ hia
Finalizacién: Obtencion de datos, recoger el material y dejar el ascensor de nuevo en posicion- Normal-.

= /
AT,
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10. SOLUCION DE PROBLEMAS

En caso que durante la realizacion de operaciones, usted observe alguna lectura de error en el display del
equipo de control verifique el dato que aparece en la pantalla con la siguiente tabla.

Icono

Descripcion del Error

Solucién Propuesta

El sensor puede estar mal conectado, estropeado o
tiene deteriorado el cable.

Compruebe la conexion del sensor.

N
i ]
" =i
T T
i s

Desbordamiento negativo del convertidor.
El sensor da una sefial negativa demasiado alta.

Verifigue que la conexién del sensor,
porque no deberia tener carga negativa.

w
L]
"
]
|55

Desbordamiento positivo. EL sensor esta soportenado
un peso superior a la carga nominal

Es necesario utilizar otro tipo de sensor,
que admita una carga superior.

i
=
]
£

Error de polaridad. Se detecta cuando el equipo es
ajustado con un peso conocido y la polaridad cambia, o
el peso no esta dentro de la cabina durante el ajuste.

Verifique la conexién del sensor.
Ajuste de nuevo el “Cero" y el “Peso”.

o
]
-
-
Ley}

Perdida de los datos en la memoria

Realice una nueva programacion del
equipo.

o
[
"
T
.l

La sensibilidad del sensor en muy baja.
Sucede cuando el equipo esta mal ajustado

Ajuste de nuevo el “ Cero “y el “Peso”.

11. AJUSTE Y MONITORIZACION DE LA TENSION DEL CABLE
WRT y AJUSTE

Pasos para comprobar la tensién del cable (WRT) y ajuste.

1.0 Pulsar ’w:r durante 3 segundos. Se mostrara el valor del 1% sensor 1

2.0 Pulsando de nuevo T
sucesivamente hasta un maximo de (8 » sensores.

»

-

se movera al siguiente sensar, y asi

3.0 Tras comprobar la tension de los cables puede volver a aguel que requiera
ser ajustado.
4.0 Ajuste el nivel de tensidn del cable hasta el nivel adecuado guiandose por la

informacion mostrada en pantalla.

Figura 1:2 (Caso de 8 cables para ajustar visto en la pantalla LCD)

Relay v

nog3c.,

Ej.:#l, 2, 3‘}'4 = %10
Muestran distinta — | s
tensisndecables - 12340000 Ej).#5. 6, 7v 8 muestran la
R - tensién de los cables igualada
Sk ' y ajustada.
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12 .OPERACION OPCIONAL

El equipo sale de fabrica con una calibracion por defecto. Si quiere optimizar los resultados en la
medicion puede calibrarlo de nuevo colocando un peso conocido en la cabina.

Nota: Esta operacion se realizara en caso que se considere que demasiada fricciébn o enganches
en las guias de la cabina.

9.1 Calibracién usando un peso conocido:

1.0 Ajuste de Cero: Pulsar para modificar
| Pulsar para definir el valor de cuenta
ra : atras (5 seg 0 mas)
——————# Lapso de tiem N
Pulsar @ parametro cERD = g P - tﬂ
L il =

T Pulsar 2x para iniciar la cuenta atras
Pulsar [MENU MEMLI| +

Salir de lo alto de la cabina hasta

que termine la cuenta atras.

¥ Pulsar para introdurir Pulsar para modificar
2.0 Ajuste de pesos: L DAY [‘npesoconoddg gy, valor . D,
W Liall GWT
. Pulsar 2x para GUARDAR cambios ‘
Pulsar @NB MENU) T
Introducir un peso conocido en la cabing,
equivalente como minimo al 80% de su
capacidad.
¥ Pulsar para acceder Pulsar para
. . a Units i
3.0 Ajuste de unidades: |1/} T5 » =it A
W ikg & Ib) GWT

T Pulsar 2x parz GUARDAR cambios.

Observaciones : Ladescripcion de las indicaciones e imégenes que figuran en este manual se han establecido a partir de |as caracteristicas técnicas
conocidas en |lafecha de larealizacion de este documento . Los datos que aparecen en el siguiente manual pueden ser modificados sin previo aviso.
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MP CORPORACION

WWW.mpcorporacion.com

DIVISION ELEVACION

Www.macpuarsa.es
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